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Intégration
plateforme unique : Systeme d‘aide a la décision
TUKL Maths
ONHYS
virtualcitySYSTEMS
FSI Police I FSI Privée
Equipes & . .
Déglolioement Itinéraires Caméras Simulation

[ Loi I Socio-Spatial & Ethique
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IRIMAS & TUKL : Equipes d’optimisation IRIMAS : Equipe IA / Data Science / Images

Itinéraires et placement optimal des FSI Analyse du comportement d’une foule a partir d’'un
Placement optimal des caméras et des drones flux de vidéo-protection

Détection/prédiction
Caméras | Fluxvidéo ~ automatique de situations
de conflit

Itinéraires &
équipes FSI
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IRIMAS & TUKL : Equipes d’optimisation IRIMAS : Equipe IA / Data Science / Images

Protections
-7 Barrages

Faster RCNN + Sort + Visualization for
pedestrian detection and tracking

 Unités
de réserve
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Hochschule Miinchen : Simulation / INRIA Rennes : Simulation VR /
Modélisation du comportement modélisation du comportement
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FOV : aspects légaux CERDACC : aspects légaux

Au sein des manifestations

Sécurité / Liberté ERESEER

personnes @

[7] Rotily C. (2017), Lancement du projet OPMoPS : les rassemblements de
personnes organisés dans les espaces publics : préparation et gestion de crise des
manifestations a fort potentiel de conflit, Journal des Accidents et des

Catastrophes, No. 171.



