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Résumé :
L'objectif est de développer un système d'aide à la décision qui assistera les forces de sécurité intérieure dans la gestion des
manifestations dans l’optique d’assurer la sécurité des participants tout en garantissant la liberté de réunion et de
manifestation. Cet outil intègre des innovations mathématiques et informatiques validées par des juristes et des sociologues.
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CONTEXTE ET OBJECTIFS
Les parades et manifestations (PMs) à fort potentiel de conflit
sont considérées comme une menace pour la sécurité
urbaine. Les revendications des manifestants et des
opposants peuvent s’exercer avec violence, tandis que ces
manifestants peuvent eux-mêmes se trouver cibles d’actions
hostiles, émanant aussi bien de contre-manifestants que de
mouvements terroristes. Les forces de sécurité intérieure
(FSI) françaises et allemandes du projet coopèrent avec les
chercheurs d’institutions universitaires et d’entreprises pour
développer un outil d'aide à la décision pouvant les épauler
dans les phases de préparation et de gestion de crise.

MÉTHODOLOGIE ET RÉSULTATS
Le projet associe des méthodes d'optimisation exactes et
approchées pour planifier des itinéraires des PMs, le
transport vers et depuis la PM, les FSI et leur localisation, le
contrôle des PMs via des caméras fixes et mobiles, ainsi que
des méthodes de simulation, en incluant leur visualisation et
en mettant un accent particulier sur le comportement des
foules.

Parmi les premiers résultats marquants, nous pouvons citer
l'élaboration de nouveaux modèles pour optimiser le choix
d’un itinéraire et le placement dynamique des FSI et des
barrages, de méthodes efficaces pour le placement optimal
des caméras fixes et mobiles (heuristiques + méta-
heuristiques hybrides), d’un pipeline algorithmique innovant
(Faster RCNN + Sort + visualisation) qui, à partir d’un flux de
vidéo-protection, réalise la détection de piétons et le suivi de
trajectoires ainsi que d'une nouvelle version du simulateur de
flux piétonnier VADERE (www.vadere.org).
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